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AVF 125S: Ventilantrieb SUT mit Federriuckzug

lhr Vorteil fir mehr Energieeffizienz
Elektrische Abschaltung und Selbstjustage zur Energieeinsparung

Eigenschaften

+ Betatigung von Durchgangs- und 3-Wege-Ventilen mit Innengewinden der Baureihen VUN/BUN
VUD/BUD und VUE/BUE. Fur Regler mit schaltendem (2/3-Punkt) oder stetigem (0...10 V, 4...20
mA) Ausgang

Federriickzug fahrt bei Ausfall/Unterbrechen der Speisespannung oder beim Ansprechen eines Be-
grenzungsreglers auf die Endposition

AVF125SF132
« Schrittmotor mit Ansteuerungselektronik SAUTER Universal Technology (SUT) und elektronischer
kraftabhangiger Abschaltung
» Automatisches Erkennen des anliegenden Steuersignals (stetig oder schaltend)
» Kodierschalter zur Auswahl von Kennlinie und Laufzeit
» Kennlinienart (linear/quadratisch/gleichprozentig) am Antrieb einstellbar
» Wirksinn auswahlbar Gber Schraubklemmen beim elektrischen Anschluss AVF125S5F132
« Wartungsfreies Getriebe
* Anzeige mittels LED
« Elektrische Anschliisse (max. 1,5 mm?) mit Schraubklemmen
» Kabelzufiihrung M20 x 1,5
* Montage senkrecht stehend bis waagerecht, nicht hangend
AVF125SF232
Technische Daten
100%0 0, -
Elektrische Versorgung Of%”b & %’
Speisespannung 24 VV~, +20%, 50...60 Hz ®%> \o&(b
Leistungsaufnahme 5W, 8,4 VA X0
Leistungsaufnahme im Anlauf" 30 VA (max. 1s) \\
Kenngréssen 0% ! "
Laufzeit Motor 60/120 s OV Cuputsignaly 10V
Laufzeit Feder 18 s +£10
Schubkraft 500 N
Antriebshub 0...8 mm

Stellungsregler

Umgebungsbedingungen

Konstruktiver Aufbau

Normen, Richtlinien

Steuersignal 1

0...10 V, R; = 100 kQ

Steuersignal 2

4..20 mA, Rj=50 Q

Stellungsriickmeldung

0...10 V, Birde > 2,5 kQ

Anfangspunkt Ug 0 bzw. 10V

Aussteuerspanne AU 10V

Schaltbereich Xgp 200 mV

Zul. Umgebungstemperatur -10...55 °C

Zul. Umgebungsfeuchte < 95% rF ohne Kondensation
Mediumstemperatur Max. 100 °C

Gewicht 2,4 kg

Gehéause Unterteil schwarz, Haube transparent
Gehausematerial Schwer entflammbarer Kunststoff
Getriebekorper-, Zinkdruckguss

Montagebligelmaterial

Schutzart?

IP 54 (EN 60529)

Schutzklasse

Il (IEC 60730)

EMV-Richtlinie 2004/108/EG

EN 61000-6-1, EN 61000-6-2
EN 61000-6-3, EN 61000-6-4

) Nur bei Neustart oder nach Federriickzug
2 Schutzart IP 54 nur mit Kabelverschraubung M20
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Software A (EN 60730)
Wirkungsweise Type 1 AA (200ms, EN 60730)
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG EN 12100

(geméss Anhang 11B)

Typenubersicht
i Fiir Ventile mit gleichprozentiger Kennline, umstellbar auf linear

Typ Rickstellfunktion

AVF125SF132 Antriebsspindel eingefahren

AVF125SF232 Antriebsspindel ausgefahren

#°  AVF125SF132: Antriebsspindel stromlos eingezogen; Ventil stromlos geschlossen (NC) mit: VUD, BUD, VUE,
BUE, VUN, BUN

-8°  AVF125SF232: Antriebsspindel stromlos ausgefahren; Ventil stromlos geéffnet (NO) mit: VUD, BUD, VUE,
BUE, VUN, BUN

Zubehor

Typ Beschreibung

0313529001 Splitrange-Einheit zur Einstellung von Sequenzen, Einbau in separate Verteilerdose

0370881001 Hilfsumschaltkontakt einfach

0370882001 Hilfsumschaltkontakt einfach, kombiniert mit Pot. 2000 Q, 1 W; 24 V

0370882006 Hilfsumschaltkontakt einfach, kombiniert mit Pot. 1000 Q Hilfsumschaltkontakt, 1 W; 24 V

0370883001 Potentiometer 2000 Q, 1 W; 24 V

0370883006 Potentiometer 1000 Q, 1 W; 24 V

0372249001 Zwischenstlick erforderlich bei Mediumstemperatur > 100 °C (empfohlen bei einer Temperatur
von < 10 °C)

0372460001 Kabelverschraubung (Kunststoff M20 x 1,5) inkl. Gegenmutter und Dichtung

-8 Hilfsumschaltkontakt: Stufenlos einstellbar, zul. Belastung 2(1) A, 12...250 V~, min. Belastung 250 mA, 12 V~

Funktionsbeschreibung

Bei einem Neustart des Gerates oder bei einem Start nach dem Auslosen der Riickstellung gibt es
45 s Wartezeit zur Bereitstellung der Riickstellfunktion. Je nach Anschlussart (siehe Anschlussplan)
kann der Antrieb als stetiger 0...10 V und/oder 4...20 mA als 2-Punkt (AUF/ZU) oder 3-Punkt Antrieb
(AUF/STOP/ZU) mit Zwischenstellung verwendet werden. Wenn Steuersignal 1 (3u/ 03) und 2 (3i/
04) gleichzeitig angeschlossen sind, wird der Eingang mit dem hochsten Wert Prioritat auf den Ande-
ren nehmen.

Die Laufzeit des Antriebs kann mit dem Schalter S1 und S2 entsprechend den Erfordernissen einge-
stellt werden. Die Kennlinie gleichprozentig, linear oder quadratisch kann tUber den Schalter S3 und
S4 ausgewahlt werden. Der AVF 124S wird kombiniert mit Ventilen die eine lineare Grundkennlinie
haben wie die VXN und BXN Ventile. Der AVF 125S wird kombiniert mit Ventilen die eine gleichpro-
zentige Grundkennlinie haben wie die VUD, BUD, VUE und BUE Ventile. Der AVF 125S kann auf ein
Ventil mit linearer Kennlinie (z. B. VUE 050F200) montiert werden, jedoch muss die Stellung der Ko-
dierschalter geachtet werden.

Bestimmungsgemasse Verwendung

Dieses Produkt ist nur fir den vom Hersteller vorgesehenen Verwendungszweck bestimmt, der in
dem Abschnitt «Funktionsbeschreibung» beschrieben ist.

Hierzu zahlt auch die Beachtung aller zugehérigen Produktschriften. Anderungen oder Umbauten
sind nicht zulassig.

Anschluss als 2-Punkt Ventilantrieb

Diese 2-Punkt-Ansteuerung kann tber 2 Kabel erfolgen. Der Antrieb wird tGber die Klemmen 1/ MM
und 2a / 01 an Spannung gelegt. Durch das Anlegen der Spannung an die Klemme 2b / 02 wird die
Regellast des Ventils gedffnet. Nach dem Abschalten dieser Spannung fahrt der Antrieb in die entge-
gengesetzte Endstellung und schliesst das Ventil.

Anschluss als 3-Punkt Stellorgan

Durch das Anlegen der Spannung an Klemme 2a /01 bzw. 2b / 02 wird das Ventil in jede beliebige
Stellung gesteuert. Die Kupplungsstange fahrt aus und 6ffnet das Ventil, wenn Spannung auf Klemme
1 /MM und 2b / 02 gelegt wird. Sie fahrt ein und schliesst das Ventil, wenn der Stromkreis iber Klem-
me 1 /MM und 2a / 01 geschlossen wird.
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In den Endstellungen (Anschlag im Ventil oder Erreichen des maximalen Hubes) oder bei Uberlas-
tung spricht die elektronische Motorabschaltung an (keine Endschalter). Anderung der Hubrichtung
durch Vertauschen der Anschlisse (2a, 2b / 01, 02).

Anschluss fiir Steuerspannung 0...10V und/oder 4...20 mA

Der eingebaute Stellungsregler steuert den Antrieb in Abhangigkeit des Reglerstellsignals y.
Spannungssignal 0...10 V- wird Gber Klemme 3u / 03 folgen und Stromsignal Giber Klemme 3i / 04.
Wirksinn 1 (Netzspannung auf interner Anschluss 2a / 01):

Bei steigendem Stellsignal fahrt die Kupplungsstange aus und 6ffnet das Ventil (Regelast).

Wirksinn 2 (Netzspannung auf interner Anschluss 2b / 02):

Bei steigendem Stellsignal fahrt die Kupplungsstange ein und schliesst das Ventil (Regelast).

Der Anfangspunkt sowie die Aussteuerspanne ist fest eingestellt. Zum Einstellen von Teilbereichen
und nur flr Steuersignal 1 ist eine Splitrange-Einheit erhaltlich (Zubehor).

Nach einer mech. Riickstellung oder bei Spannungsunterbrechung justiert sich der Antrieb automa-
tisch neu. Wenn eine Justierung erforderlich ist, kann diese Uber die Drucktaste auf der elektron-
ischen Leiterplatte (oben links) ausgeldst werden.

Nach Anlegen der Speisespannung fahrt der Schrittmotor an den unteren Anschlag, schliesst die Ver-
bindung mit der Ventilspindel, fahrt an den oberen Anschlag und legt damit die Schliessstellung fest.
Danach kann, je nach Steuerspannung jeder Hub zwischen 0 und 8 mm angefahren werden. Dank
der Elektronik kénnen keine Schritte verloren gehen, und der Antrieb braucht keine periodische Nach-
justierung. Der Parallellauf von mehreren Antrieben desselben Typs ist gewahrleistet.

Bei Ausfall oder Abschalten der Speisespannung oder Ansprechen eines Uberwachungskontaktes
gibt der Haltemagnet das Getriebe frei, und die vorgespannte Feder bringt den Antrieb, je nach Aus-
fihrung, in die Endposition. Dazu wird die Regelfunktion des Antriebes wahrend 45 s gesperrt damit
die Endposition in jedem Fall erreicht wird. Die Riickstellfunktion wird geschwindigkeitsabhangig ge-
bremst, so dass keine Druckstdsse in der Zuleitung auftreten kdnnen.

Das Rickmeldesignal yO = 0...10V entspricht dem effektiven Hub von 0 bis 8 mm.

Wenn das Steuersignal 0...10V unterbrochen wird und Wirksinn 1 angeschlossen ist, wird das Ventil
ganz geschlossen (0% Stellung).

Mit dem Kodierschalter kann die Kennlinie des Ventils ausgewahlt werden. Kennlinien kénnen nur er-
zeugt werden, wenn der Antrieb als stetiger Antrieb verwendet wird. Mit weiteren Schaltern kdnnen
die Laufzeiten ausgewahlt werden. Diese sind anwendbar, ob die 2-Punkt, 3-Punkt oder die stetige
Funktion ausgewahlt ist.

Kodierschalter fiir Laufzeitauswahl
AVF 124S, AVF 125S

Run time ; : Run time for
per mm Switch coding 8 mm stroke
123 4
H H On
Off
75s 60s =2
123 4
H H On
Off
123 4
On o
BB | o | o
Off
15s
u H On
Off
o°
Hﬁ = factory setting
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Kodierschalter fiir Kennlinienauswahl
AVF 1258
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Splitrange-Einheit (Zubehdr 0313529):

Der Anfangspunkt Uy sowie die Aussteuerspanne AU sind mittels Potentiometer einstellbar. Damit
kénnen mit dem Steuersignal des Reglers mehrere Stellgerate in Sequenz betéatigt werden. Wenn
dieses Zubehér eingebaut ist, kann kein Hilfskontakt oder Potentiometer mehr eingebaut werden.

Projektierungs- und Montagehinweise

Das Eindringen von Kondensat, Tropfwasser usw. entlang der Ventilspindel in den Antrieb ist zu ver-
hindern.

Die Montage Antrieb/Ventil wird durch Aufstecken und Festziehen von Schrauben ohne weitere Jus-
tierung durchgefihrt. Auslieferungszustand in Auf- oder Mittelstellung. Bei der Ausfuhrung ,stromlos
geschlossen“ muss der Distanzhalter an der Hubstange entfernt werden, wenn das Ventil montiert ist.
Das Konzept Schrittmotor und Elektronik gewahrleistet den Parallellauf mehrerer Ventilantriebe des-
selben Typs.

Die maximale Bestlickung der Zubehore ist eine Hubanzeige und 1 zusatzliches, beliebiges Zubehor
Hilfskontakt, Potentiometer oder Kombination oder Splitrange-Einheit.

Die Leistungsaufnahme im Anzug ist relativ hoch. Sie tritt nur beim Neustart oder nach einem Feder-
rickzug auf und dauert max. 1s. Im Antrieb ist eine Zufallsverzégerung bis 20s eingebaut, so dass
beim Parallelbetrieb von mehreren Antrieben nicht alle zur gleichen Zeit einschalten. Je nach Lei-
tungslange ist der Leitungsquerschnitt bzw. die Trafoleistung entsprechend auszulegen:

Leitungslange Leitungsquerschnitt Trafoleistung
Max. 30 m 0,75 mm?2 30 VA
Max. 60 m 1,5 mm?2 30 VA
Max. 100 m 1,5 mm2 50 VA

Montage im Freien
Die Gerate missen bei einer Montage ausserhalb von Gebauden zusatzlich vor Witterungseinfliissen
geschutzt werden.

Entsorgung

Bei einer Entsorgung ist die ortliche und aktuell gultige Gesetzgebung zu beachten.

Weitere Hinweise zu Material und Werkstoffen entnehmen Sie bitte der Material- und Umweltdeklara-
tion zu diesem Produkt.

Anschlussplan

AVF1255F132 (NC)
AVF125SF232 (NO) Variante 1 (3pt)
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NC = ohne Hilfsenergie geschlossen (Normally closed)
NO = ohne Hilfsenergie gedffnet (Normally open)
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Fr. Sauter AG
Im Surinam 55
CH-4016 Basel

Tel. +41 61 - 695 55 55
www.sauter-controls.com
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